. | UNIVERSIDADE . ~
¢| ESTADUAL DO PRO-REITORIA DE GRADUAGAO

MARANHAO

PLANO DE ENSINO

Centro: Centro de Ciéncias Tecnolbgicas

Curso: Engenharia

Departamento: Departamento de Fisica

Mecénica

Disciplina: Dinamica Codigo: ASL12401

Carga Horéria: 60 h | Créditos: 4 Pré-requisito: ASL12301

Professor(a): A definir Matricula: A definir | Titulacdo: A definir
Semestre Letivo/Ano: 2019.1 Horario: 34M56

1. Ementa:

Cinematica do Movimento plano de um corpo rigido; Movimento de um corpo rigido,
Translacdo e Rotacdo; Analise do Movimento Absoluto; Analise do Movimento
Relativo: Velocidade e Aceleracao. Centro Instantaneo de Velocidade Nula; Analise
de Movimento Relativo usando-se um Sistema de eixos em rotacdo; Dinamica do
Movimento plano de um corpo rigido; EquagBes Dindmicas do movimento plano:
Translacdo, Rotacdo e Movimento Plano Geral. Dindmica do Movimento Plano de
um corpo rigido: Trabalho e Energia, Conservacdo da Energia, Impulso e
Quantidade de Movimento. Cinematica Tridimensional de um corpo rigido.

2. Objetivo Geral:

Desenvolver competéncias para solu¢cdes de problemas cientificos e de Engenharia
associados a dinamica tornando-se apto a estabelecer relacbes entre causa e
efeitos do movimento de corpos rigidos.

3. Objetivos Especificos:

I. Desenvolver compreensdo profunda sobre os fendmenos relacionados a
dindmica de corpos rigidos.

Il. Ser capaz de aplicar os conhecimentos adquiridos no estudo de trabalho e
energia;

lll.  Adquirir competéncias para calcular resultantes de sistemas em rotagao ou
translagéo;

IV. Desenvolver solugbes para problemas com cinematica tridimensional;

V. Aplicar conhecimentos matematicos de vetores para solucdo de modelos
fisicos que envolvam componentes de for¢as no plano e no espaco.
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4. Conteudo Programatico:
(Detalhamento da ementa em unidades de estudo, com distribuicdo da carga horaria para cada unidade).
A C/H
Unidade Tematica 1 - Cinematica do Movimento plano de um corpo
rigido; Movimento de um corpo rigido, Translacéo e Rotacao.
Competéncias e Habilidades 6
Aplicar conhecimentos matematicos, cientificos, tecnolégicos e
instrumentais a engenharia; desenvolver e/ou utilizar novas
ferramentas e técnicas.
Unidade Temética 2 - Andalise do Movimento Absoluto; Andlise do
Movimento Relativo: Velocidade e Aceleracgao.
Competéncias e Habilidades 3
Aplicar conhecimentos matematicos, cientificos, tecnolégicos e
instrumentais a engenharia; desenvolver e/ou utilizar novas
ferramentas e técnicas.
Unidade Tematica 3 - Centro Instantdneo de Velocidade Nula;
Analise de Movimento Relativo usando-se um Sistema de eixos em
rotacdo; Dindmica do Movimento plano de um corpo rigido.
Competéncias e Habilidades 16
Aplicar conhecimentos matematicos, cientificos, tecnoldgicos e
instrumentais a engenharia; desenvolver e/ou utilizar novas
ferramentas e técnicas.
Unidade Tematica 4 - Equacdes Dindmicas do movimento plano:
Translacao, Rotacdo e Movimento Plano Geral.
12
novas

e/ou utilizar

Competéncias e Habilidades
Aplicar conhecimentos matematicos, cientificos, tecnoldgicos e
desenvolver

instrumentais a engenharia;

12

ferramentas e técnicas.
Unidade Temética 5 - Dindmica do Movimento Plano de um corpo

rigido: Trabalho e Energia, Conservacao da Energia.
cientificos, tecnolégicos e
e/ou utilizar novas

Competéncias e Habilidades
conhecimentos matematicos,
desenvolver

Aplicar
instrumentais a engenharia;
ferramentas e técnicas.




Unidade Tematica 6 - Impulso e Quantidade de Movimento.
Cinematica Tridimensional de um corpo rigido.

Competéncias e Habilidades

Aplicar conhecimentos matematicos, cientificos, tecnolégicos e 6
instrumentais a engenharia; desenvolver e/ou utilizar novas
ferramentas e técnicas.

Carga Horaria Total: 60 H
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5. Procedimentos Metodologicos:
(Descricdo de como a disciplina sera desenvolvida, especificando-se as técnicas de ensino a serem utilizadas).

A disciplina sera desenvolvida através da apresentacdo de conceitos tedricos e
praticos com énfase em problematizacao e estudos de casos.

6. Recursos Didaticos (especificar os recursos utilizados)

Projetor, pincéis, quadro branco e acessorios.

7. Avalia(;éo (Descrigéo dos instrumentos e critérios a serem utilizados para verificacdo da aprendizagem e
aprovacdao dos alunos).

I. Ocorrera no processo, por meio de posicionamento critico quanto ao
conteudo apresentado, com formulacdo e analise de questionamentos em
sala de aula;

Il. Participacdo efetiva nas atividades de classe, inclusive com apresentacédo de
pesquisas com debates em sala de aula;

lll.  Assiduidade;
IV. Prova escrita em sala de aula.

8. Referéncia Basica

BEER, Ferdinand P. et al. (..). Estatica e mecanica dos materiais. Porto Alegre:
Bookman, 2013.

BEER, Ferdinand Pierre et al. (..). Mecénica vetorial para engenheiros: estética:
com unidades no Sistema Internacional. 9. ed. Porto Alegre: AMGH, 2012.
HIBBELER, R.C. Estatica mecanica para engenharia. 10. ed. S&o Paulo: Pearson
Prentice Hall, 2005.

8.1. Referéncia Complementar
MERIAM, J. L.; KRAIGE, L. G. Mecénica para engenharia: estatica. 6. ed. Rio de
Janeiro: LTC, 2011. 364 p.
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